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Wichtige Hinweise

BestimmungsgeméBer Gebrauch

Das Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 darf nur in Verbindung mit GESTRA CAN-Bus Geraten
eingesetzt werden.

Jeder dariiber hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgeméB. Das sich daraus ergebende
Risiko tragt der Benutzer allein. Der Hersteller haftet ausdriicklich nicht fiir Schaden, die durch unsach-
geméBen Gebrauch entstehen.

Sicherheitshinweis

Das Gerdt darf nur von geeigneten und unterwiesenen Personen montiert und in Betrieb genommen
werden.

Wartungs- und Umristarbeiten diirfen nur von beauftragten Beschaftigten vorgenommen werden, die
eine spezielle Unterweisung erhalten haben.

Achtung

Das Typenschild kennzeichnet die technischen Eigenschaften des Gerétes. Ein Gerdt ohne
geréatespezifisches typenschild darf nicht in Betrieb genommen oder betrieben werden.

ATEX (Atmosphére Explosible)

Das Gerét darf entsprechend der europdischen Richtlinie 94/9/EG nicht in explosionsgefahrdeten
Bereichen eingesetzt werden.

Erlduterungen

Verpackungsinhalt

URB 2

1 Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2

1 M 12 Sensor-Buchse, 5polig, A-codiert

1 M12 Sensor-Buchse, 5polig, A-codiert, mit Abschlusswiderstand 120 Q
1 Betriebsanleitung

1 Aufkleber mit Passwort

Systembeschreibung

Das URB 2 ist ein Bedien- und Visualisierungsgerat fiir alle GESTRA CAN-Bus Gerate und erfasst
die im CAN-Bus zur Verfligung gestellten Datentelegramme der Messwertgeber, Steuergerate und
Aktoren unter Anwendung des Protokolls CANopen.

Die folgenden Messwerte, Parameter und Einstellungen kdnnen am URB 2 angezeigt und, mit Aus-
nahme der Istwerte, auch verandert werden.



Erlduterungen rorsetzung

Systembeschreibung Fortsetzung

Niveau Leitfahigkeit Temperatur

Istwert Bargraph X

Istwert numerisch

Grenzwert MIN

Grenzwert MAX

X[ X< | X | X

Schaltpunkte

XX [ X | X | X
X X[ X | X< |Xx

Schaltzeiten des Relais

Istwertausgang 4-20 mA X

>

Messbereich

Sollwert

Regelparameter

X | X | X | x

Regelventil Niveau Ventilposition

MaBeinheit [uS/cm oder ppm]

Stand-by

Absalzventil
Ventilposition, Betriebsstellung

Spilimpuls 24h

Abschlammimpuls

Impulsintervall

Abschlammintervall

Abschlammdauer

XX [ X|X|X|Xx

Hand / Automatik Betrieb X

Funktion

Das Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 wertet zyklisch die Datentelegramme aller in einem CAN-
Bus System vorhandenen Messwertgeber, Steuergeréate und Aktoren aus.

Die Messwerte, Parameter, Einstellungen und Meldungen werden im Klartext angezeigt. Fiir den Einsatz
als 2. Wasserstandanzeige in Kesselanlagen (TRD 401, EN 12952 / ...53) wird das Niveau auch als
Bargraph dargestellt.

Fir die Klartextanzeige konnen verschiedene Sprachen gewéhit werden.
Ein Passwortschutz verhindert das Andern von Parametern und Einstellungen durch unbefugte
Personen.

Werden vom Startbild aus andere Meniiebenen angewéhlt und erfolgt dann keine Betétigung der Tasten
oder des Navigationsrades mehr, schaltet das Bedien- und Visualisierungsgerét URB 2 nach

5 min zuriick zum Startbild. Im Handbetrieb oder im Parametriermodus ist diese Zeitliberwachung nicht
wirksam.

Eine Hilfefunktion in den einzelnen Bedienebenen unterstiitzt die Bedienung des Gerétes.



Technische Daten

URB 2

Ein-/Ausgang
CAN-Bus Schnittstelle mit Stromversorgung 18-36 V DC, kurzschlussfest

Datenaustausch
CAN-Bus nach ISO 11898, CANopen Protokoll

Anzeige- und Bedienelemente

1 Grafikdisplay, Auflosung 320 x 240 Pixel, mit Beleuchtung
4 Taster

1 Drehgeber mit integrierter Drucktaste (Navigationsrad)

Elektrischer Anschluss
2 M12 Sensor-Stecker, 5 polig, A-codiert

Leistungsaufnahme
5,2VA

Schutzart
Frontseite: IP 54 nach EN 60529
Riickseite: IP 10 nach EN 60529

Zulassige Umgebungstemperatur
0-55°C

Gehausewerkstoffe
Frontseite: Ultramid A3K
Gehduse: Feinblech DCO1-A, Oberfliche gelb chromatiert

Gewicht
ca.1,1kg

Typenschild / Kennzeichnung

Gerite- Betriebsanleitung beachten Entsorgungs-
. J— See installation instructions — hi f
kennzeichnung URB 2 Voir instructions de montage hlnr\]NBIS
Kenndate_n — | INJOUT: CAN-Bus 18 - 36 VDC IP 54 (IP10)  Tamb = 55°C (131°F) | — Ei(;lsl;ttzz%gr/eich
Ausgang / Elektrik - -
. Geratesoftware::  311131-XX c € . .
Softwareversion — | Firmware: 311132.-XX CE-Kennzeichnung
GESTRA AG ° Miinchener StraRe 77 . D-28215 Bremen| — Hersteller

Fig. 1



Technische Daten Fortsetzung

MaBe

180 MAX 55 °C
D 174
%

£ %

N AAAL
FLOWSERVE  cestr GESTRA URB 2 MAX 55 %

Regelung \ Begrenzer IP 54

Niveau Leitfahigkeit
45 % MAX

6000 c €
IST 4800 pS/cm
Temieratur gLRGi

Temperatur (TRV)
MAX 300
IST 150°C

(5] o | |

T SII@®XC )

Fig. 2 Q‘z‘»\“
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Einbau

URB 2

Das Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 ist fiir den Einbau in Schaltschranktiiren vorgesehen.
1. Ausschnitt in Schaltschranktiir vornehmen, MaB 174 x 145 mm, Blechstirke max. 10 mm.

2. WeiBe Befestigungsmuttern @ abschrauben und Gehausedeckel @ abnehmen. Bei Bedarf Gewinde-
stange bis max. 35 mm herausschrauben.

3. Bedien- und Visualisierungsgerdt URB 2 @ in den Tiirausschnitt schieben, Gehdusedeckel @ wieder
aufsetzen, Befestigungsmuttern @ aufschrauben und festziehen.

Funktionselemente
URB 2
|
FLOWSERVE  cesien GESTRA URB 2
S
a Regelung | Begrenzer )/e
Niveau Leitfahigkeit
45% MAX 6000
IST 4800 uS/cm
Temperatur (LRG) o
| IST _150°C |
TemperatLér (TRV)
U o
\y/ é \y/
Fig. 3




Funktionselemente Forsetzung

URB 2 Fortsetzung

10

Taster

Navigationsrad

LCD-Bildschirm mit Beleuchtung, Auflosung 320 x 240 Pixel
Rahmen mit Anzeige- und Bedienelementen
Anschlussstecker, flinfpolig

Gehéusedeckel

Befestigungsschrauben fiir Montage in Schaltschranktiir




Elektrischer Anschluss

Steuerkabel

NRS, NRR, LRR, TRS, URB 1
Fiir die Gerdte muss mehradriges, paarig verseiltes, abgeschirmtes Steuerkabel als Bus-Leitung ver-
wendet werden, z. B. UNITRONIC® BUS CAN 2 x 2 x ... mm2 oder RE-2YCYV-fl 2 x 2 X ... mm?2.

Vorkonfektionierte Steuerkabel (2 x 2 x 0,32 mm?2 mit Stecker und Kupplung) sind in verschiedenen
Langen als Zubehor erhéltlich.

NRG, LRG, EF, URZ, TRV, URB 2

Die Geréate sind mit Sensor-Steckverbindungen (5-polig, A-codiert), ausgestattet. Fiir die Verbindung der
Bus-Gerdte sind vorkonfektionierte Steuerkabel (mit Stecker und Kupplung) in verschiedenen Léngen
als Zubehdr erhaltlich.

Die empfohlenen Steuerkabel sind nicht UV-bestindig und miissen bei Freiluftmontage (auBer URB 2)
mit einem UV-besténdigen Kunststoffrohr oder Kabelkanal geschiitzt werden.

Die Baudrate (Dateniibertragungsgeschwindigkeit) bestimmt die Leitungslénge und den Leitungs-
querschnitt zwischen den Bus-Endgeréten. Fiir die Auswahl des Leitungsquerschnitts ist auBerdem
die Gesamtstromaufnahme maBgeblich. Die Gesamtstromaufnahme ergibt sich aus der Anzahl der
Busteilnehmer.

Wir empfehlen bei einer Leitungslénge von mehr als 15 Metern zwischen Dampferzeuger und Schalt-
schrank, am Dampferzeuger eine EMV-Abzweigdose (Bestell-Nr. 1501214) zu setzen und die Distanz
zum Schaltschrank mit einem Steuerkabel groBeren Querschnitts zu tberbriicken.

. x Paarzahl und
S8 S9 S10 Baudrate Leitungslange Leitungsquerschnitt [mm?]
OFF ON OFF 250 kBit/s 125 m
= 2x2x0,32
Werkseinstellung
ON ON OFF 125 kBit/s 250 m 2x2x05
OFF OFF ON 100 kBit/s 335m 2x2x0,75
ON OFF ON 50 kBit/s 500 m
- auf Anfrage, abhéngig von
OFF ON ON 20 kBit/s 1000 m der Buskonfiguration
ON ON ON 10 kBit/s 1000 m
@ Hinweis

B Die maximalen Baudraten und Leitungsléngen basieren auf GESTRA-Erfahrungswer-
ten. In der Praxis kann es notwendig sein, die Baudrate fiir einen sicheren Betrieb zu
reduzieren.

W Die Ausfiihrung des Datenkabels hat einen wesentlichen Einfluss auf die Stérein-
strahlungssicherheit (EMV). Beim Anschluss der Gerdte ist deshalb besondere Sorgfalt
erforderlich.

W Werden nicht vorkonfektionierte Steuerkabel verwendet, miissen die Anschlussstecker
und die Anschlussbuchsen fiir das Steuerkabel entsprechend dem Belegungsplan der
Sensor-Steckverbindungen angeschlossen werden.

UNITRONIC® ist ein eingetragenes Warenzeichen der LAPP Kabelwerke GmbH, Stuttgart

11



Elektrischer Anschluss Fortsetzung

CAN-Bus-Spannungsversorgung

Voraussetzung fiir den stérungsfreien Betrieb eines CAN-Bus-Systems ist die ausreichende Spannungs-
versorgung aller Bus-Geréte.

Bitte iberpriifen Sie anhand der folgenden Tabelle die Spannungsversorgung Ihres Bussystems.

Steuergerate mit Anzahl X Leistungsabgabe pro Geréat = Summe
Spannungsversorgung X 6W - W
Daten hier eintragen! Summe 1 = W
Messwertgeber, Transmitter, Anzahl X | Leistungsaufnahme pro Gerat| = Summe
Steuereinheiten, Bedien- und
Visualisierungsgerat URB 1 X 3w = w
Bedien- und Visualisierungs- _
geriit URB 2 X oW =
Daten hier eintragen! Summe 2 =

Ist die Summe 2 groBer als die Summe 1, muss der CAN-Bus durch ein separates, stabilisiertes
Sicherheits-Netzteil (z.B. SITOP smart, 24 V, 2,5 A) mit 24 V DC versorgt werden.

Das Netzteil muss gegeniiber beriinrungsgeféahrlichen Spannungen eine Trennung aufweisen, die
mindestens den Anforderungen fiir doppelte oder verstérkte Isolierung der DIN EN 50178 oder
DIN 61010-1 oder DIN EN 60730-1 oder DIN EN 60950 entspricht (sichere Trennung).

Das Netzteil muss mit einer Uberstrom-Schutzeinrichtung geméB EN 61010-1 abgesichert werden.

& Achtung

Wird ein Sicherheits-Netzteil (z.B. SITOP smart, 24 V, 2,5 A) fiir die Spannungsversorgung
des CAN-Bus eingesetzt, darf keine Versorgungsspannung an den Klemmen 1 und 5 der
GESTRA-Steuergeréte abgenommen werden!

Anschlussbuchsen belegen

Die Anschlussbuchsen sind gemaB dem Belegungsplan Fig. 5 zu belegen.

SITOP smart ist ein Warenzeichen der Siemens AG, Miinchen

12



Elektrischer Anschluss Fortsetzung

Belegung der Sensor-Steckverbindungen

Fig.5 Stecker Stecker

Legende

Pin 1: Abschirmung

Pin 2: Spannungsversorgung 24 V DC+ (rot)

Pin 3: Spannungsversorgung 24 V DC— (schwarz)
Pin 4: CAN-Datenleitung Cy (weiB)

Pin 5: CAN-Datenleitung C, (blau)

060600

Anschlussbuchse mit Abschlusswiderstand 120 Q

Anschlussplan CAN-Bus-System Beispiel

URB 2 NRS, NRR, LRR, NRG, LRG, TRV, NRG, LRG, TRV,

ZEP "1Rs, URB 1 EF, URZ EF, URZ

®
=

So

O O«
Kl o

Fig. 6 RES 2




Elektrischer Anschluss rortsetzung

A Achtung

W Nur in Linie verdrahten, keine Sternverdrahtung!
W Verlegen Sie die Bus-Leitung getrennt von Signal- und Netzleitungen.

W Schirme der Steuerleitungen durchgehend miteinander verbinden und einmal am
zentralen Erdungspunkt (ZEP) anschlieBen. Wenn Potentialausgleichsstrome zu
erwarten sind, zum Beispiel in Freiluftanlagen, muss die Abschirmung vom zentralen
Erdungspunkt (ZEP) getrennt werden.

W Sind zwei oder mehrere Systemkomponenten in einem CAN-Bus-Netz verbunden,
muss am ersten und am letzten Gerét ein Abschlusswiderstand 120 Q installiert
werden (Klemme C./Cy). Es wird empfohlen, das URB 2 als erstes oder letztes Gerét
einzusetzen und zum Abschluss der Busleitung die beigefiigte Anschlussbuchse mit
Abschlusswiderstand zu verwenden.

W Im CAN-Bus-Netz darf nur ein Bedien- und Visualisierungsgerét URB 2 eingesetzt
werden.

W Das CAN-Bus-Netz darf wéhrend des Betriebes nicht unterbrochen werden!
Bei Unterbrechung wird eine Alarmmeldung ausgelost.

| Das Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 darf nicht parallel zum Bedien-, Visualisie-
rungs- und Automatisierungsgerat SPECTORcontrol eingesetzt werden.

Grundeinstellung

Bus-Leitung

Alle Gerategruppen (Niveau, Leitfahigkeit, Temperatur) sind (iber einen CAN-Bus miteinander
verbunden.Der Datenaustausch zwischen den Gerétegruppen erfolgt unter Anwendung des Protokolls
CANopen. Alle Geréte sind mit einer elektronischen ,Adresse”, der ,Node-ID“ gekennzeichnet. Das
vieradrige Bus-Kabel dient als Stromversorgung und als ,Datenautobahn®, auf der Informationen mit
hoher Geschwindigkeit in beide Richtungen iibermittelt werden.

Die CAN-Adresse (Node-ID) kann im Bereich 1-123 gewdahlt werden.

Das Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 ist in Verbindung mit GESTRA Komponenten werkseitig
betriebsbereit konfiguriert und kann ohne Einstellung der Node-ID sofort eingesetzt werden.

Werkseinstellung

Bedien- und Visualisierungsgeréat URB 2

Das Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 wird werkseitig mit folgenden Einstellungen ausgeliefert:
H Node-ID: 60

W Baudrate: 250 kBit/s (125 m Leitungslange)

Node-ID festlegen / &ndern

Wenn mehrere gleichartige Systeme im CAN-Bus-Netz kommunizieren sollen, muss fiir jedes System
(z. B. Begrenzer, Regler etc.) eine Node-ID zugewiesen werden. Fiir die meisten Anwendungsfélle
geniigt es, die Gerate mit der jeweiligen GESTRA-Werkseinstellung in Betrieb zu nehmen.

Bitte beachten Sie die jeweiligen Betriebsanleitungen der Geréte.

14



Grundeinstellung Fortsetzung

Node-ID
Wasserstandbegrenzer
NRS 1-40 NRG 16-40 (1) NRG 16-40 (2) Reserve Reserve
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 Werkseinstellung
Sicherheitssystem fiir Damperzeuger mit Uberhitzer
NRS 1-40.1 NRG 16-40 (1) | NRG 16-40 (2) TRV 5-40 Begrenzer 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 3 4 Werkseinstellung
Sicherheitssystem (z.B. HeiBwassererzeuger)
NRS 1-40.1 NRG 16-40 (1) | NRG 16-40 (2) Begrenzer 3 Begrenzer 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
1 2 Werkseinstellung
Sicherheitssystem (z.B. HeiBwassererzeuger)
NRS 1-40.2 TRV 5-40 (1) TRV 5-40 (2) Begrenzer 3 Begrenzer 4
X X+1 X+2 X+3 X+4
6 7 8 9 10 Werkseinstellung
TRS 5-40 (1) TRS 5-40 (2)
X+1+90 X+2+90
97 98
Hochwasseralarm
NRS 1-41 NRG 16-41 Reserve Reserve Reserve
X X-1 X+2 X+3 X+4
6 5 8 9 10 Werkseinstellung
Weitere Komponenten
SRL 40
X = (Geber WB // HW) + 2 Werkseinstellung
ORT 6
98 Werkseinstellung
Intervall-Niveauregelung
Reserve NRS 1-42 NRG 16-42
X-1 X X+1
19 20 21 Werkseinstellung
Kontinuierliche Niveauregelung
URZ 40 NRS 2-40 NRR 2-40 NRG 26-40 Reserve
X-2 X-1 X X+1 X+2
38 39 40 41 42 Werkseinstellung
Automatische Absalzregelung
EF 1-40 Reserve LRR 1-40 LRG 1-4... Reserve
X-2 X-1 X X+1 X+2
48 49 50 51 52 Werkseinstellung
Bedieneinheit
URB 1, URB 2
60 Werkseinstellung

15



Bedienung

Bedieneroberfliche

Das Bedien- und Visualisierungsgerét URB 2 zeigt Parameter, Betriebszustinde etc. in einem Display an.
Die Auswahl der Meniis und alle Eingaben erfolgen durch vier Tasten und ein Navigationsrad.
Die Bedienoberfliche des Bedien- und Visualisierungsgerats URB 2 besteht aus vier Bereichen:

——
FLOWSERVE s GESTRA URB 2
N—r’
Titelleiste Start Regelung Begrenzer

Anzeigeflache

Symbolleiste (P [(™]

N\

Bedienleiste HOXO, ( ) OXO

N—

Die Titelleiste zeigt die Meniis an. Das gewéhlte Menii wird durch eine schwarze Hinterlegung gekenn-
zeichnet. Auf Grund der DisplaygroBe werden z.T. nicht alle méglichen Mentis angezeigt.

@ Hinweis

Aktuelle Alarmquellen werden in der Titelleiste angezeigt.
Bei Alarmen blinkt in den Ubersichten das betroffene Gerét.

Die Anzeigeflache verandert ihr Aussehen entsprechend den aufgerufenen Mentis.
Die Symbolleiste zeigt, abhéngig vom aufgerufenen Menii, die zur Verfiigung stehenden
Funktionen an.

Die Bedienleiste besteht aus vier Tasten und einem Navigationsrad. Welche Tasten mit
Funktionen belegt sind und wie das Navigationsrad reagiert, wird in der Symbolleiste
angezeigt.

& Achtung

Das gleichzeitige Driicken mehrerer Tasten oder bei der Bedienung des Navigationsrades
ist nicht zuldssig. Fehleingaben sind maglich.

Fiir eine sichere Eingabe driicken Sie bitte die entsprechende Taste oder das
Navigationsrad fiir die Dauer von einer Sekunde.

16



Bedienung rorisetzung

Meniiauswahl

Das Startbild in der Anzeigeflache zeigt alle mdglichen Anzeigen mit folgender Bedeutung, wobei die
tatséchliche Anzeige abhéngig ist von der Systemkonfiguration.

Niveauregler NRR 2-40 im Handbetrieb, Niveau 45 % Regelung \ Begrenzer

Leitfahigkeitsregler LRR 1-40 im Handbetrieb*)
Leitfahigkeitsregler LRR 1-40 im Stand-by Betrieb*)

Leitfahigkeit Grenzwert MAX eingestellt 6000 puS/cm
Leitfahigkeit Istwert 4800 pS/cm

Temperatur Grenzwert MAX eingestellt 300 °C
Temperatur Istwert 150 °C

*) Beide Anzeigen gleichzeitig sind im Betrieb nicht
moglich.

1. Drehen Sie das Navigationsrad nach links oder
rechts, um ein Menii auszuwahlen.
Das gewdhlte Menti wird in der Titelleiste markiert
und das Ubersichtshild des Meniis wird angezeigt.

2. Driicken Sie auf das Navigationsrad, um das
gewdhlte Mendi aufzurufen.

3. Drehen Sie das Navigationsrad zur Auswahl eines
einzustellenden Wertes oder Geréates. Die Auswahl
wird markiert dargestellt.

4. Driicken Sie das Navigationsrad um das Menii des
Parameters oder Gerates aufzurufen. Das gewéhlte
Menil wird angezeigt.

5. Gilt nur fiir Menii Regelung: Zur weiteren Auswahl
von Geréten wiederholen Sie die Punkte 3 und 4.

m Niveau m Leitfahigkeit
45 % MAX 6000
IST 4800 pS/cm

Temﬁeratur §LRGi

Temperatur (TRV)
MAX 300

IST 150°C

(&) o

Start Regelung Begrenzer
NRG 16-42 - Niveau EIN
NRG 26-40 - Niveau EIN
LRG 1x-4x - Leitfahigkeit EIN
TRV 5-40 - Temperatur EIN

(O] ESC

Start | Regelung | Begrenzer

B Zum Verlassen des aktuellen Meniis driicken Sie die Taste .

17



Bedienung Fortsetzung

Tastenbelegung und Navigationsradbeschreibung

Die Tasten und das Navigationsrad des Bedien- und Visualisierungsgerats URB 2 werden in Abhangigkeit
vom Menii belegt. Die Belegung wird in der Symbolleiste angezeigt.

Die Taste zeigt Hilfetexte in einem separaten Men(i-Fenster an.
Mit der Taste werden Parameter besttigt.

Die Parametrierung von Werten oder Geréten wird durch Betétigung (ca. 1 sec) der Taste (CP) aktiviert.
Wenn nur ein Wert im Menii verdndert werden kann, springt die Anzeige im Parametriermodus zum
einzustellenden Wert.

Mit dem Navigationsrad konnen durch das Drehen nach links oder rechts Meniis, Gerate oder Parameter
ausgewdhlt werden. Zusétzlich kann, wenn das Symbol & angezeigt wird, mit dem Driicken des Navi-
gationsrades diese Auswahl bestatigt werden.

Um gréBere Zahlenwertanderungen schnell einstellen zu kdnnen, sollten die Tasten und
zur groben Auswahl genutzt werden. Die Feineinstellung kann dann weiter mit diesen Tasten oder dem
Navigationsrad ausgefiihrt werden.

Der Handbetrieb einzelner Geréte wird mit der Taste C®@) aktiviert. Die Steuerung der Geréte erfolgt bis
zur Deaktivierung nur vom Bedien- und Visualisierungsgerat URB 2 aus. Im Startmen(i wird der Handbe-
trieb durch das Symbol @™ in der Anzeigeflache angezeigt.

Die Aktivierung oder Deaktivierung des Passwortschutz wird auf der Startseite in der Symbolleiste mit i@
oder of* angezeigt.

Die Taste erméglicht mehrere Funktionen. Bei aktiver Parametrierung bricht sie die aktuelle Ande-
rung ab und kehrt zum urspriinglich eingestellten Wert zuriick. Weiterhin schlieBt sie das aktuelle Menti
und offnet das libergeordnete Menii. Mehrmalige Betétigung der Taste flihrt zum Startmenii.

Beschreibung der Symbolleiste

Taste Benennung Funktion
Hilfe Anzeige Hilfetext
0K \I;(L)Jr?lgiir?gaztfenr: Verlassen des Hilfemeniis / Bestatigung
@ Parametrierung ng;;is?tg lIF:[)alrametrierung (bei Aktivierung invertiert
Funktion Navigationsrad drehen:
O |t | i e

Anderung von Parametern

Funktion Navigationsrad drehen und driicken:
In Hauptebene Menuaufruf

@ Navigationsrad Generelle Bestatigungsfunktion

Wechseln zwischen Parametern

Anderung von Parametern

18



Bedienung rorsetzung

Beschreibung der Symbolleiste Fortsetzung

Taste Benennung Funktion
Vorwérts Funktion proportional ansteigende Erhhung von Werten
I Funktion proportional ansteigende Reduzierung
P Rilckwarts von Werten
@ Handbetrieb Funktion Handmodus (bei Aktivierung invertiert dargestellt)
ﬂ.' Entsperrt Anzeige Passwortschutz AUS
E Gesperrt Anzeige Passwortschutz EIN
Funktion Abbrechen und Mentis verlassen, durch das mehr-
Escape malige Driicken erfolgt der Aufruf der Startseite
Meniistruktur
Start ——»-Auswahl
Sprache
Systemkonfiguration —[:Node-le
Baudrate Startseite Dampfkessel/HeiBwasserkessel
Helligkeit

Info zum URB 2
Servicement

Regelung —sAuswahl

NRG 16-42 - Niveau
NRG 26-40 - Niveau
LRG 1x-4x - Leitfahigkeit
TRV 5-40 - Temperatur—-» Auswahl

Begrenzer —»Auswahl

Fig.7

Lo Geratename —[: Steuergerat :
Begrenzer Bx —»Messbereich

—»Service — URB sperren
—»Service — URB entsperren
—» Service — Tastentest

—»=Ubersicht
& Statusreport
+»=Empfindlichkeit

Geratename

—»Schaltpunkte
~»=Schaltzeiten
+»Regelventil
r»Regelparameter
+=Temperatur
—»Absalzventil
—»MIN/Abschlammen
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Menii Start

Startlogo

Das Startlogo erscheint nach dem Neustart des
Gerates fiir die Zeitdauer von ca. 2 Minuten. -

Wahrend dieser Zeit werden die Parameter der im
CAN-Bus angeschlossenen Gerate geladen. FI-OWSE RVE
GESTRA e’

Gerat: URB2

Version: 311.131.xx

Datum: Juli 2005
Operational

Start

Im Menu Systemkonfiguration kann entweder das Startbild Dampfkessel oder das Bild HeiBwasser-
kessel eingestellt werden.

1. Zur Auswahl der Grundeinstellungen driicken Sie das Navigationsrad. Die Auswahl der Meniis wird
angezeigt.

Regelung \Begrenzer Regelung \Begrenzer
Niveau Leltfahlgkelt StdB
0,

0% Begrenzer STB 1  Begrenzer STB 2

MAX 000 °C MAX 000 °C

TemieraturiLRGi IST 000 °C M IST 000 °C

Vorlauf Rucklauf

Temperatur (TRV) MAX 000 °C MIN 000 °C

[IstT 0 °C | IST 000 °C IST 000 °C

o ? © o

2. Drehen Sie das Navigationsrad auf das gewiinsch- Regelung | Begrenzer

te Menii und driicken Sie das Navigationsrad.
B Um eine andere Sprache einzustellen, wahlen Sie

das Menii Sprache. Sprache
B Wenn die Node-IDs der angeschlossenen Gerite Systemkonfiguration
PR . o Baudrate
angepasst oder Geréte fiir die Anzeige aktiviert Helligkeit
werden sollen, wahlen Sie das Menii System- Info zum URB 2
konfiguration. Servicemenu

B Um die Baudrate anzupassen, wéhlen Sie das

Menii Baudrate. (O] ESC

W Zum Andern der Display-Eigenschaften wéhlen
Sie das Menii Helligkeit.

M Zur Ansicht der Gerateinformationen wéhlen Sie das Menii Info zum URB 2.

B Um Gerateeinstellungen zu sperren bzw. den Tastentest durchzufiinren, wéhlen Sie das Menti
Servicemeni.
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Menﬁ Stal"t Fortsetzung

Sprache

1. Zum Einstellen des Parameters betatigen Sie die
Taste (CP). Die Aktivierung wird durch die
Markierung in der Symbolleiste angezeigt. Der
Hintergrund der Auswahl blinkt.

2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen
Wert und driicken Sie zur Bestatigung das
Navigationsrad. Das Blinken wird beendet.

Systemkonfiguration

Sprache

Verwendete Sprache

alt: Deutsch

Englisch

neu:

(O]

(2] [P]

Das URB 2 wird mit GESTRA-Werkseinstellungen ausgeliefert. Uberpriifen Sie, ob die eingestellten
Node-IDs der angeschlossenen Geréte mit der Werkseinstellung Gibereinstimmen (siehe Betriebs-

anleitungen der Geréte).

1. Drehen Sie das Navigationsrad auf die einzu-
stellende Gerétegruppe (Regelung, Begrenzer,
Weitere).

2. Zum Einstellen der einzelnen Parameter betétigen
Sie die Taste CP_). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gew(inscht-
en Parameter und driicken Sie das Navigationsrad
zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.

4. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen Wert
und driicken Sie das Navigationsrad. Das Blinken
wird beendet.

Systemkonfiguration

Regelung (2) Begrenzer Weitere

NRS 1-40 001  AUS
NRS 1-41 006  AUS
NRS 1-40.1 001 EIN
NRS 1-40.2 006  AUS
------------- 127 AUS
------------- 127 AUS

O

m
wn
N

5. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 3 und 4 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste

ESC).

Auf der Seite ,Weitere“ werden folgende Parameter
eingestellt:

W Node-ID des URB 2

M Funktionsauswahl Dampfkessel oder
HeiBwasserkessel

Node-ID und (De-) Aktivierung des anzuzeigenden
Sicherheitstemperaturbegrenzers.

In der Funktion Dampfkessel kann auf der Startseite
nur der erste STB angezeigt werden.

In der Funktion HeiBwasserkessel kdnnen zwei

STB angezeigt werden.

Systemkonfiguration

Lo

Regelung (2) ‘ Begrenzer

URB 060

Anzeige Startseite:

Funktion Dampfkessel
TRV - STB 1 127 AUS
TRV - STB 2 127 AUS

m
w
(@]

2 J[P] O
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Menfl Stal"l Fortsetzung

Baudrate

1. Uberpriifen Sie die Baudrate der angeschlossenen
Geréte. Bei Bedarf ist die Baudrate des URB 2 an
die im CAN-Bus geltende Baudrate anzupassen.

2. Zum Einstellen des Parameters betatigen Sie die
Taste (CP_). Die Aktivierung wird in der Symbol-
leiste angezeigt. Der Hintergrund der Auswahl
blinkt.

3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen
Wert und driicken Sie zur Bestatigung das
Navigationsrad. Das Blinken wird beendet.

Hinweis

Baudrate

Verwendete Baudrate

alt: 250kBd

neu: 125kBd

Bei allen Bus-Teilnehmern muss die gleiche Baudrate eingestellt sein.
Wenn eine Baudrate falsch eingestellt wurde, ertont ein akustisches Signal.

Helligkeit

1. Zum Einstellen der einzelnen Parameter betatigen
Sie die Taste (CP_). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gew(insch-
ten Parameter und driicken Sie das Navigations-
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl
blinkt.

3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neu-
en Wert und driicken Sie zur Betatigung das
Navigationsrad. Das Blinken wird beendet.

4. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2
und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste
ESQ.

22

Helligkeit

Hintergrundbeleuchtung

i ] MAX

Kontrast des Bildschirms

vin B ] MAx

2 J[(P] O

ESC




Menﬁ Stal"t Fortsetzung

Info zum URB 2

Das Menii Info zum URB 2 zeigt gerétespezifische
Informationen an.

Servicemenii

H Um die Tastenfunktionen zu sperren wahlen Sie
das Menii URB sperren.

B Zum Entsperren der Tastenfunktion wéhlen Sie das
Men(i URB entsperren.

B Um die Funktion der einzelnen Tasten zu iiber-
priifen wahlen Sie das Menti Tastentest.

Service — URB sperren

Zum Sperren des Gerates driicken Sie das Navigati-
onsrad. In der Symbolleiste des Startmeniis erscheint
das Symbol Gerét gesperrt.

Info zum URB 2

FLOWSERVE
GESTRA “r’

Gerat: URB2
Version: 311.131.xx
Datum: Juli 2005

Regelung Begrenzer

Servicemenu

URB sperren
URB entsperren
Tastentest

m
()
N

©

Service - URB sperren

Entsperrt

URB jetzt sperren?
(Ja = OK , Nein = ESC)

ESC
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Menﬁ Starl Fortsetzung

Service — URB entsperren

1.

24

Zum Entsperren der Tastenfunktionen geben Sie

das Passwort ein und driicken das Navigationsrad.

Die Meldung, ob das Passwort giiltig oder ungiiltig
ist wird angezeigt.
Das Passwort wird separat beigelegt.

. Bei giiltigem Passwort driicken Sie das Navigati-

onsrad zur Bestétigung. In der Symbolleiste des
Startmeniis erscheint das Symbol " Gerat ent-
sperrt.

. Bei ungiiltigem Passwort wéhlen Sie, ob Sie die

Eingabe wiederholen oder den Ablauf abbrechen
wollen. Bei erneuter Eingabe wiederholen Sie
Punkt 1 und 2. Bei einem Abbruch bleibt das
Gerat gesperrt.

Hinweis

Service - URB entsperren

Gesperrt 000

Fehleingabe: 00
00/ 03 Minuten

Wartezeit:

Passwort:

(1] [2]lok][3][4]

Service - URB entsperren

Gesperrt 000

Passwort ist gultig.

Status: Entsperrt

Passwort:

Service - URB entsperren

Gesperrt 000

Passwort ist ungiiltig!
Neue Eingabe ?

(Ja = OK, Nein = ESC)

Passwort:

Nach drei nacheinander falsch eingegebenen Passwortern unterbricht das Gerat die

Eingabemdglichkeit jeweils fiir 3 min.




Menﬁ Stal"t Fortsetzung

Service — Tastentest

1.

Driicken Sie zur Kontrolle der Funktion jede Taste
einzeln nacheinander lang anhaltend. Wéahrend des
Tastendrucks wird die jeweilige Taste in der
Anzeigefliche markiert angezeigt.

. Mit dem Loslassen der Tasten wechselt die
Darstellung wieder in den Ausgangsmodus.

. Zur Funktionskontrolle des Navigationsrades
drehen sie es langsam abwechselnd nach links
und rechts. Bei jedem Positionswechsel (schwach
fihlbares Einrasten in die ndchste Halteposition)
wechselt das Symbol in der Anzeigeflache seine
Farbdarstellung.

Service - Tastentest

Beliebige Taste driicken...

(1] [2] O [3][4]

(1] [2]lok][3][4]

. Mit dem Druck auf das Navigationsrad wird zum Startmenii gewechselt und damit der Tastentest

erfolgreich abgeschlossen.

Menii Regelung

Kurziibersicht

TRV5-40 | NRG 16-42 | NRG 26-40 | NRG 26-40 | LRG 1x-4x Seite

TRS5-40 | NRS1-42 | NRS2-40 | NRR2-40 | LRR1-40
Statusreport X X X X X 28
Empfindlichkeit X 29
Schaltpunkte X X X 30
Proportionalbereich X 31
Istwertausgang 4-20 mA X 31
Schaltzeiten X X 32
Messbereich 29
Regelventil X 33
Regelparameter X 34
Temperatur X 34
Absalzventil X 35
MIN/Abschlamm X 36
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Menii Regelung rorsetzung

Regelung

In der Anzeigeflache werden die (iberwachten Funktionen mit inrem Konfigurationsstatus angezeigt.

1. Zur Auswahl der RegelgroBe driicken Sie das
Navigationsrad.
Die Auswahl der Meniis wird angezeigt.

2. Drehen Sie das Navigationsrad auf die
gew(inschte Regelung und driicken Sie das
Navigationsrad.

3. Zur Auswahl der einzelnen Gerate drehen Sie das
Navigationsrad auf den gewiinschten Eintrag
und driicken Sie das Navigationsrad.

26

Start Regelung Begrenzer
NRG 16-42 - Niveau EIN
NRG 26-40 - Niveau EIN
LRG 1x-4x - Leitfahigkeit EIN
TRV 5-40 - Temperatur EIN

(O] ESC

Start Regelung Begrenzer

NRG 16-42 - Niveau
NRG 26-40 - Niveau

LRG 1x-4x - Leitfahigkeit
TRV 5-40 - Temperatur

[O) ESC

Start Regelung Begrenzer

Geratename

[O) ESC




Menii Regelung rorisetzung

Ubersicht

Betrifft:
W Niveauregelung NRG 16-42 und NRS 1-42

H Niveauregelung NRG 26-40, NRS 2-40 und
NRR 2-40

B Leitfahigkeitsregelung LRG 1x-4x und LRR 1-40

Im Menii Ubersicht werden aktuelle Parameter, wie
2.B. der aktuelle Messwert und eingestellte Grenz-
werte, dargestellt.

Gilt nur fiir den Handbetrieb:

1. Um die Regler NRR 2-40 und LRR 1-40 von
Hand zu bedienen driicken Sie die Taste Hand.
Die Aktivierung wird in der Symbolleiste ange-
zeigt.

2. Drehen Sie das Navigationsrad nach links oder
rechts um das Ventil ZU oder AUF zu fahren. Der
Grad der Ventiloffnung wird angezeigt und das
Symbol ZU oder AUF blinkt.

3. Driicken Sie das Navigationsrad zum Stoppen
des Ventils. Das Blinken des Symbols wird
beendet.

4. Driicken Sie die Taste zum Offnen des
Eingabefensters. Hier wéhlen Sie aus, ob der
Handbetrieb deaktiviert werden kann und
wieder in den Regelbetrieb gewechselt werden
soll oder ob der Handbetrieb erhalten bleiben
soll. Bei der Auswahl Handbetrieb erscheint das
Handzeichen im Anzeigebereich.

Hinweis

@

NRS 2-40
Statusreport Messbereich

045%
—1: 080 %
— 2: 060 %
— 3: 040 %
—4: 020 %

O

ESC

NRR 2-40
Statusreport ‘Messbereich

045% )

— 1:080 XP: 020 %
X: 045 %
W: 050 %
XW: -05 %
w 050% w
020 NN )

O (O] Esc

LRR 1-40
Statusreport ‘Regelparameter

BE'HE'E' El uS/cm

MAX: 6000,0 24h—Spu|ung

w:  s0000 ¢

MIN:  4000,0 w 000% =
VBetr.: 000 %

O [™] [Esc

Die Abschaltung der Leitfahigkeitsregelung bei Stand-by-Betrieb der Kesselanlage wird
optisch in der Anzeigefldche angezeigt. Die Grenzwerte Min/ Max und die Uberwachungs-

funktionen das Geréates bleiben aktiv.

Weitere Informationen zum Stand-by Betrieb (Leitfahigkeitsregelung) finden Sie im

Kapitel Begriffserklarungen ab Seite 44.
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Menii Regelung rorsetzung

ﬁbersicht Fortsetzung

Betrifft:
W Temperaturregelung TRV 5-40 und TRS 5-40

Statusreport

Betrifft:
m Niveauregelung NRG 16-42 und NRS 1-42

W Niveauregelung NRG 26-40, NRS 2-40,
NRR 2-40 und URZ 40

W Leitfahigkeitsregelung LRG 1x-4x, LRR 1-40 und
EF 1-40

B Temperaturregelung TRV 5-40 und TRS 5-40
(Statusmeldung fiir Kanal 1 und 2)

Das Menii Statusreport zeigt die aktuellen Gerate-
parameter an.

Hinweis

TRS 5-40 - Temperatur Schalter
Regelung Schaltpunkte

Kanal 1: 000 °C
Alarm: 000 °C
Kanal 2: 000 °C
Regelung MAX: 000 °C
Regelung MIN: 000 °C
Alarm 000 °C

O ESC

Geratename

Ubersicht Statusreport Statusreport (2)
Steuergerat EIN
Geratename:  ———-————————————
SW-Version:  ———————————————-
Status: Keine Fehler
Elektrode EIN
Geratename: — ————————————————
SW-Version:  ———————————————-
Status: Keine Fehler
O ESC

Geratename
Ubersicht ‘ Statusreport K EMELIAE)]

Geratename:
SW-Version:

Statusmeldungen:

Eine Auflistung der gerétespezifischen Statusmeldungen befindet sich im Kapitel Status-

meldungen Regelung (siehe Seite 42).
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Menii Regelung rorisetzung

Empfindlichkeit

Betrifft:
W Niveauregelung NRG 16-42 und NRS 1-42

1. Zum Einstellen des Parameters betétigen Sie die
Taste (CP_). Die Aktivierung wird in der Symbol-

leiste angezeigt.
2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den

gewiinschten Wert. Der Hintergrund der Auswahl

blinkt.

Driicken Sie das Navigationsrad zur Bestatigung.
Das Blinken wird beendet.

Hinweis

Geratename

Statusreport Empﬁndlichkeit ‘ Schaltzeiten

Ansprechempfindlichkeit
0,5 uS/cm

10 pS/cm

(2] [P] O ES

(@)

Weitere Informationen zur Ansprechempfindlichkeit (konduktive Niveauregelung)
finden Sie im Kapitel Begriffserklarungen ab Seite 44.

Messbereich

Betrifft:

W Niveauregelung NRG 26-40, NRS 2-40 und
NRR 2-40

Der Abgleich sollte mdglichst mit den beiden Werten

0 % und 100 % Fiillstand durchgefiihrt werden.
Alternativ kann der Abgleich mit 0 % und einem
definierten Wert, z.B. 50 % Fiillstand durchgefiihrt
werden. In diesem Fall muss der Wert 0 % zuerst
abgeglichen werden.

1. Zum Abgleichen des ersten Parameters betétigen

Sie die Taste (CP). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

Geratename

Statusreport (2) Messbereich ‘ Schaltpunkte
Abgleich

— 100 %

kX 0/

0 %

(21[p] O ESC

2. Fir die erste Kalibrierung drehen Sie das Navigationsrad auf 0 % Fiillstand und driicken das

Navigationsrad. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.

3. Driicken Sie das Navigationsrad zur Bestatigung. Das Blinken wird beendet.

4. Wéhlen Sie mit dem Navigationsrad 100 % Fiillstand oder den frei definierbaren Fiillstand aus und
driicken das Navigationsrad. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.

5. Bei der Kalibrierung 100 % driicken Sie das Navigationsrad zur Bestatigung.
Wenn die Kalibrierung bei einem Wert kleiner als 100 % Fllstand erfolgt, wéhlen Sie den Wert
mit dem Navigationsrad aus und driicken das Navigationsrad zur Bestéatigung. Das Blinken wird

beendet.
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Menii Regelung rorsetzung

Schaltpunkte
Betrifft: Geratename
m Niveauregelung NRG 26-40 und NRS 2-40 Messbereich WSchaltzeiten :
045%
—1: 080 %
— 2: 060 %
— 3: 040 %
—4: 020 %
] O ESC
Betrifft: Geratename
B Temperaturregelung TRV 5-40 und TRS 5-40 Statusreport WAusgang 4-20mA
1. Zum Einstellen der einzelnen Parameter betatigen Kanal 1: EIN
Sie die Taste (P ). Die Aktivierung wird in der Alarm: ' 000 °C
Symbolleiste angezeigt. :
2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch- Kanal 2: EIN
ten Parameter und driicken Sie das Navigations- Regelung MAX: 000 °C
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl Regelung MIN: 000 °C
blinkt. Alarm 000 °C
3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen
" ; L ?
Wert und driicken Sie das Navigationsrad. Das @ U ESC

Blinken wird beendet.

4. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2 und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste
ESO.

@ e

Der Einstellbereich des jeweiligen Schaltpunktes wird nach oben und unten durch
die benachbarten Schaltpunkte sowie 0 % und 100 % (Niveau), bzw. 0°C und 650°C
(Temperatur) begrenzt.
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Menii Regelung rorisetzung

Schaltpunkte, Proportionalbereich

Betrifft:
W Niveauregelung NRG 26-40 und NRR 2-40

1. Zum Einstellen der einzelnen Parameter betétigen
Sie die Taste (P ). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch-
ten Parameter und driicken Sie das Navigations-
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl
blinkt.

3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen

Wert und driicken Sie das Navigationsrad. Das
Blinken wird beendet.

Geratename
Messbereich EHIMHERegerentil
045%
— 1: 080 %
— 2: 060 %
W:050% XP:020%

— 3: 040 %
—4: 020 %

(Pl O ESC

4. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2 und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste

ESO.

@

Hinweis

Der Einstellbereich des jeweiligen Schaltpunktes wird nach oben und unten durch die
benachbarten Schaltpunkte sowie 0 % und 100 % begrenzt.

Weitere Informationen zum Proportionalbereich X, (kapazitive Niveauregelung) finden
Sie im Kapitel Begriffserklarungen ab Seite 44.

Schaltpunkte, Istwertausgang 4-20 mA

Betrifft:
W Temperaturregelung TRV 5-40 und TRS 5-40

1. Zum Einstellen der einzelnen Parameter betétigen
Sie die Taste (CP_). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gew(insch-
ten Parameter und driicken Sie das Navigations-
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl
blinkt.

3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen

Wert und driicken Sie das Navigationsrad. Das
Blinken wird beendet.

Geratename

Statusreport Schaltpunkte  JAUSsEIaleRzEPI0]p):N
Kanal 1:
Temperatur 4mA: 000 °C
Temperatur 20mA: 000 °C
Kanal 2:
Temperatur 4mA: 000 °C
Temperatur 20mA: 000 °C

(pl O ESC

4. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2 und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste

ESO.

Hinweis

Der Einstellbereich des jeweiligen Schaltpunktes wird nach oben und unten durch die
benachbarten Schaltpunkte 0°C und 650 °C begrenzt.
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Menii Regelung rorsetzung

Schaltzeiten

Betrifft:
W Niveauregelung NRG 16-42 und NRS 1-42
B Niveauregelung NRG 26-40, NRS 2-40 und

1.

32

NRR 2-40

Zum Einstellen der einzelnen Parameter betatigen
Sie die Taste (_P_). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch-

ten Parameter und driicken Sie das Navigations-
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl
blinkt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen

Wert und driicken Sie das Navigationsrad. Das
Blinken wird beendet.

ESO.

Hinweis

Geratename

Schaltzeiten

045%

Relais

0->1

1->0

03,0 s
00,0 s
00,0 s
03,0 s

=7 7

O

. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2 und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste

Weitere Informationen zu Schaltzeiten (konduktive und kapazitive Niveauregelung)
finden Sie im Kapitel Begriffserklarungen ab Seite 44.




Menii Regelung rorisetzung

Regelventil
Betrifft: Gerétename
B Niveauregelung NRG 26-40 und NRR 2-40 Schaltpunkte [l ol ‘Schaltzeiten

1.

11.

12.

Zum Einstellen der einzelnen Parameter betati-
gen Sie die Taste (CP_). Die Aktivierung wird in
der Symbolleiste angezeigt.

b 4 020% w
Drehen Sie das Navigationsrad auf die Einstel- [ | \
lung des CANopen-Antriebs und driicken Sie das 0% 100%
Navigationsrad zur Auswahl. Der Hintergrund der
Auswahl blinkt. CANopen-Antrieb: NEIN

Drehen Sie das Navigationsrad auf den Wert

JA, wenn das Regelventil (iber einen CANopen- @ (')
Antrieb verfligt oder NEIN, bei einem anderen

Antrieb.

Driicken Sie das Navigationsrad. Das Blinken wird beendet.

Fiir die Kalibrierung des Regelventils drehen Sie das Navigationsrad auf den ersten einzustellen-
den Wert.

Driicken Sie das Navigationsrad. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.
Drehen Sie das Navigationsrad nach links oder rechts. Das Ventil schlieBt oder 6ffnet sich.

Driicken Sie das Navigationsrad ca. 1 sec, um das Ventil zu stoppen. Die Ventilstellung wird in der
Anzeigeflache dargestellt.

Korrigieren Sie bei Notwendigkeit die Ventilstellung durch erneutes Drehen des Navigationsrades.

. Nach Herstellung der gewiinschten Ventilstellung, driicken Sie die Taste zum Abgleich. Der

Wert wird (ibertragen und das Blinken wird beendet.

Zum zweiten Abgleich wiederholen Sie Punkt 5 bis 10 und beenden Sie die Eingabe mit der Taste
ESO.

Nach der Kalibrierung wird in der Anzeigeflache die aktuelle Ventilstellung des Regelventils korrekt
angezeigt.

Hinweis

Weitere Informationen zum GANopen Antrieb finden Sie im Kapitel Begriffserklarungen
ab Seite 44.
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Menii Regelung rorsetzung

Regelparameter

Betrifft:
B Leitfahigkeitsregelung LRG 1x-4x und LRR 1-40

1.

@

Zum Einstellen der einzelnen Parameter betatigen
Sie die Taste (P). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch-

ten Parameter und driicken Sie das Navigations-
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl
blinkt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen

Wert. Alternativ kann mit der Taste der
Wert proportional ansteigend erhoht oder mit der
Taste verringert werden. Driicken Sie das
Navigationsrad zur Bestatigung. Das Blinken wird
beendet.

ESC.

Hinweis

Geratename
Elektrode: LRG 1x-40
Einheit: uS/cm
Bereich: 0,5 - 500 pS/cm
MAX: 0500,0 pS/cm
W: 0000,0 uS/cm
MIN: 0000,0 pS/cm
Xp: 000 %
Hyst: 000 %

2] [p] O [>>] Es¢

. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2 und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste

Weitere Informationen zu Absalzen, Messbereich (Leitfahigkeitsregelung), Propor-
tionalbereich X;, (Leitféhigkeitsregelung) und Schalthysterese Hyst (Leitféahigkeits-
regelung) finden Sie im Kapitel Begriffserklarungen ab Seite 44.

Temperatur

Betrifft:
B Leitfahigkeitsregelung LRG 1x-4x und LRR 1-40

1.

34

Zum Einstellen der einzelnen Parameter betatigen
Sie die Taste (CP). Die Aktivierung wird in der
Symbolleiste angezeigt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch-

ten Parameter und driicken Sie das Navigationsrad
zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen Wert

und driicken Sie das Navigationsrad. Das Blinken
wird beendet.

. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2 und
3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste ESC).

@

Hinweis

Geratename

Regelparameter_ Absalzventil

AUS
TK [LINEAR]: 0,0 %/°C

TK [NORM]: NaOH+H20 260uS
TK [AUTO]: Stop

Temperatur: 000,0 °C
Zellkostante: 0 000

Dampfung

@U

Weitere Informationen zu Temperaturkompensation (Leitfahigkeitsregelung),
TK (Linear), TK (Norm), TK (Auto), Zellkonstante und Ddmpfung (Leitfahigkeits-
regelung) finden Sie im Kapitel Begriffserklarungen ab Seite 44.



Menii Regelung rorisetzung

Absalzventil
Betrifft: Gerétename
W Leitfahigkeitsregelung LRG 1x-4x und LRR 1-40  [Temperatur [Nl ‘MIN/AbschIamm

1.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Zum Einstellen der einzelnen Parameter betati-
gen Sie die Taste CP_). Die Aktivierung wird in > 020% >
der Symbolleiste angezeigt. ‘

. S - 0% 100%
. Drehen Sie das Navigationsrad auf die Einstel-
lung des CANopen-Antriebs und driicken Sie das Betriebsstellung: 000 %
Navigationsrad zur Auswahl. Der Hintergrund der 24h-Spllung: AUS
Auswahl blinkt. CANopen-Antrieb:  NEIN

. Drehen Sie das Navigationsrad auf den Wert JA,
wenn das Absalzventil tiber einen CANopen- @ (’)

Antrieb verfligt oder NEIN, bei einem anderen
Antrieb.

. Driicken Sie das Navigationsrad. Das Blinken wird beendet.
. Fiir die Kalibrierung des Absalzventils drehen Sie das Navigationsrad auf den ersten einzustellen-

den Wert.

. Driicken Sie das Navigationsrad. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.
. Drehen Sie das Navigationsrad nach links oder rechts. Das Ventil schlieBt oder 6ffnet sich.
. Driicken Sie das Navigationsrad, um das Ventil zu stoppen. Die Ventilstellung wird in der Anzeige-

flache dargestellt.

. Korrigieren Sie bei Notwendigkeit die Ventilstellung durch erneutes Drehen des Navigationsrades.
. Nach Herstellung der gewiinschten Ventilstellung, driicken Sie das die Taste zum Abgleich.

Der Wert wird (ibertragen und das Blinken wird beendet.

Zum zweiten Abgleich wiederholen Sie Punkt 5 bis 10 und beenden die Eingabe mit der Taste
ESO.

Nach der Kalibrierung wird in der Anzeigeflache der aktuelle Offnungszustand des Absalzventils
angezeigt.

Zum Einstellen weiterer Parameter betétigen Sie die Taste (CP_). Die Aktivierung wird durch die
Markierung in der Symbolleiste angezeigt.

Drehen Sie das Navigationsrad auf den Parameter und driicken Sie das Navigationsrad zur Aus-
wahl. Der Hintergrund der Auswahl blinkt.

Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen Wert und driicken Sie das Navigationsrad zur
Bestéatigung der Auswahl. Das Blinken wird beendet.

Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 13 bis 15 oder beenden Sie die Eingabe mit der
Taste ESO.

@) e

Weitere Informationen zu Betriebsstellung des Absalzventils, 24-Stunden Spiilen
(Leitfahigkeitsregelung) und CANopen Antrieb finden Sie im Kapitel Begriffserklérun-
gen ab Seite 44.
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Menii Regelung Fortsetzung

MIN/Abschlammen

Betrifft: Geratename
B Leitfahigkeitsregelung LRG 1x-4x und LRR 1-40 Temperatur ‘Absalzventil MIN/Abschlamm

1. Zum Einstellen der einzelnen Parameter betétigen

Sie die Taste (CP). Die Aktivierung wird in der Relais 4:
Symbolleiste angezeigt. MIN-Alarm
2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch- Abschlammintervall: 001 h
ten Parameter und drut_:ken Sie das Navigations- Abschlammdauer: 03s
rad zur Auswahl. Der Hintergrund der Auswahl Abschlammimpulse: 02
blinkt. Impulsintervall: 05s
3. Drehen Sie das Navigationsrad auf den neuen
Wert und driicken Sie das Navigationsrad. Das @ U ESC

Blinken wird beendet.

4. Zur weiteren Auswahl wiederholen Sie Punkt 2
und 3 oder beenden Sie die Eingabe mit der Taste
ESC).

Hinweis

Weitere Informationen zu Abschlammen finden Sie im Kapitel Begriffserklarungen ab
Seite 44.
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Menii Begrenzer

Begrenzer
In der Anzeigeflache werden die iiberwachten Gerate Start | Regelung
mit ihrem Konfigurationsstatus angezeigt.
1. Zur Auswahl der Geréte driicken Sie das
Navigationsrad. Die Auswahl der Mentis wird
an ge NRS 1-40 EIN B1 B2
gezeigt.
NRS 1-41 EIN B1
NRS 1-40.1 EIN Bl B2 B3 B4
NRS 1-40.2 EIN B5 B6 B7 B8
(O] ESC
2. Drehen Sie das Navigationsrad auf den gewiinsch- Start | Regelung
ten Begrenzer und driicken Sie das Navigations-
rad.
Geratename
© ESC
Hinweis

Die Steuergerate NRS 1-40 und NRS 1-40.1 diirfen nicht parallel im CAN Bus betrieben
werden.
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Menii Begrenzer rorsetaung

Steuergerat

1

. Zum Ein-/ Ausschalten der Visualisierung

betatigen Sie die Taste (P). In der Symbolleiste
erscheint die Taste @ invertiert. Der Hinter-
grund von EIN oder AUS blinkt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf EIN oder AUS.

Driicken Sie das Navigationsrad, das Blinken wird
beendet. Die Visualisierung ist ein- oder ausge-
schaltet.

Hinweis

Geratename
Steuergerat Begrenzer B1 |Begrenzer B2

Steuergerat AUS

Geratename:
SW-Version:
Alarm:

Statusmeldung:
Keine Fehler

2 J(Pp] O

Eine Auflistung der gerétespezifischen Statusmeldungen befindet sich im Kapitel Status-

meldungen Begrenzer (siehe Seite 39).

Begrenzer Bx

1.

@

38

Zum Ein-/ Ausschalten der Visualisierung
bettigen Sie die Taste (CP). In der Symbolleiste
erscheint @ invertiert. Der Hintergrund von EIN
oder AUS blinkt.

. Drehen Sie das Navigationsrad auf EIN oder AUS.

Driicken Sie das Navigationsrad, das Blinken wird
beendet. Die Visualisierung ist ein- oder ausge-
schaltet.

. Eingeschaltete Begrenzer werden in der Ubersicht

Begrenzer angezeigt.

Hinweis

Geratename

Steuergerat Begrenzer Bl

AUS

Begrenzer B2

Begrenzer B1

Geratename:
SW-Version:
Alarm:

Statusmeldungen:

Um eine schnelle Stérungssuche zu gewéhrleisten wird empfohlen, alle vorhandenen

Begrenzer EIN zu schalten.

Bei Fehlern ist die Systemkonfiguration auf Plausibilitat zu Gberpriifen.



Systemstérungen

Ursachen

Systemstorungen treten auf bei fehlerhafter Montage oder Konfiguration der CAN-Bus-Komponenten,
bei Uberhitzung der Geréte, bei Storeinstrahlung in das Versorgungsnetz oder defekten Elektronikbau-

teilen.

Weitere Systemstorungen sind:
W Fehlerhafte Kommunikation im CAN-Bus-System
m Uberlastung des 24V Netzteils im Steuergerit.

@

Hinweis

Vor der systematischen Fehlersuche bitte iiberpriifen:

Verdrahtung:

Entspricht die Verdrahtung den Anschlussplénen?

Ist die Polaritat der Busleitung durchgehend richtig?

Ist bei den Endgeréten die Busleitung jeweils mit einem 120 Q2 Widerstand
abgeschlossen?

Node ID:

Sind die Node IDs richtig eingestellt?

Node IDs diirfen nicht doppelt vergeben werden!

Baud-Rate:

Entspricht die Leitungslénge der eingestellten Baud-Rate?

(Bei einer falsch eingestellten Baud-Rate erzeugt das URB 2 ein akustisches Signal.)
Ist die Baud-Rate bei allen Geraten identisch?

Achtung

Weitere Informationen zu méglichen Systemstdorungen finden Sie in den Betriebs-
anleitungen der angeschlossenen Geréte.
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Systemstorungen ronsetzung

Systematische Fehlersuche bei Systemstérungen

Die Fehlerquellen bei Systemstorungen eines CAN-Bus-Systems mit mehreren Bus-Teilnehmern

miissen systematisch analysiert werden, weil fehlerhafte Einzelkomponenten oder falsche Einstel-
lungen negative Wechselwirkungen mit intakten Bus-Teilnehmern im CAN-Bus-System hervorrufen
konnen. Es konnen infolge dieser Wechselwirkungen Fehlermeldungen bei voll funktionsféhigen Bus-

Teilnehmern erscheinen, was die Lokalisierung des oder der Fehler erschwert.
Wir empfehlen folgende Systematik bei der Fehlersuche:

40

Schritt 1 (Start)
Klemmleisten in allen
Sensoren der BUS-
Teilnehmer l6sen!

Niveauelektrode
Leitfahigkeitselektrode
Druckgeber
Temperaturgeber, etc.

Priifung
Fehler mit Hilfe der
Fehler-Checklisten
beheben!

AbschlieBende
Priifung — sind alle
Fehler behoben?

Schritt 2
Klemmleiste des
Messwertgebers
eines Systems

zum Beispiel NRS ...
und

NRG ... (Elektroden)
aufstecken!

Systemfehler
Fehler mit Hilfe

der Fehler-Checklisten
identifizieren!

Geréat spannungsfrei
schalten!

a=

Schritt 3
Netzspannung fiir die
BUS-Teilnehmer des
Systems

zum Beispiel NRS ...
und NRG ...
einschalten!

néchstes System priifen

System 0.K.
Klemmleisten
zwischen den BUS-

Teilnehmern des
Systems
zum Beispiel NRS ...

und NRG ... l6sen!




Systemstorungen ronsetzung

Neustart

1. Driicken Sie das Navigationsrad, um das System
neu zu starten.

2. Nach dem Neustart wird die Startseite angezeigt. FLOWSE RVE
GESTRA “r’

Gerat: URB2
Version: 311.131.xx
Datum: August 2005

Preoperational

Hinweis

Alle im URB 2 angezeigten Werte sind spétestens nach 2 Minuten aktualisiert.

@

Wenn sich das System nicht automatisch neu starten 146t, muss die Spannungsversor-
gung unterbrochen werden (Anschlussbuchse abziehen). Nach ca. 5 Minuten ist das
URB 2 It. Betriebsanleitung in Betrieb zu nehmen.
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Systemstorungen ronsetzung

Statusmeldungen
Regelung TRV TRS NRS NRG NRS NRR NRG LRR LRG
5-40 | 5-40 | 1-42 | 16-42 | 2-40 | 2-40 | 26-40 | 1-40 | 1x-4x
Keine Kommunikation X X X X X X X X X
Sammelbit Kanal 1 und 2 X
T-Max Uberschritten X X X X X X X X X
Plausibilitatsfehler X
Elektrode verloren X X X X
Elektrode defekt
PT 1000 defekt
Fiihler defekt
A/D-Wandler
TRV NRS NRG Absalz- / Regelventil EF 1-40, URZ 40
Begrenzer 5-40 | 1-4x | 1x-4x 230 V nicht vorhanden X
Fehlerhafte Kommunikation X Kalibrierfehler X
Keine Kommunikation X Temperaturfehler X
Sammelbit Selbsttest X Potifehler X
T-Max tberschritten X X Antrieb blockiert X
Endlage Plausibilitat X
Time Out (Ventil kann keine
Steuertelegramme mehr X
empfangen)

Hinweis

Die Systemmeldung ,, T-Max Giberschritten” wird bei zu groBer Umgebungstemperatur
ausgelost. Es findet hierbei keine Uberwachung der Kesseltemperatur statt.

Falls Storungen oder Fehler auftreten, die mit dieser Betriebsanleitung nicht behebbar sind,
wenden Sie sich bitte an unseren Technischen Kundendienst.

Servicetelefon  +49(0)421/3503-444
Servicefax +49(0)421/3503-199
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AuBerbetriebnahme

URB 2

Nach dem Freischalten des Bedien- und Visualisierungsgerétes URB 2 die Anschlussbuchsen abziehen.
Bedien- und Visualisierungsgerat demontieren.

Entsorgung

Demontieren Sie das Bedien- und Visualisierungsgerét und trennen Sie die Abfallstoffe gemaB den
Stoffangaben. Elektronikbauteile (Platinen) miissen gesondert entsorgt werden! Bei der Entsorgung
des Steuergerates miissen die gesetzlichen Vorschriften zur Abfallentsorgung beachtet werden.

Anhang

Konformitétserklarung C€

Fiir das Bedien- und Visualisierungsgerét URB 2 erkldren wir die Konformitat mit folgenden
europaischen Richtlinien:

W Niederspannungs-Richtlinie 2006/95/EG

W EMV-Richtlinie 2004/108/EG

Bei einer nicht mit uns abgestimmten Anderung des Gertes verliert diese Erkldrung ihre Giiltigkeit.

Bremen, den 06.07. 2007

GESTRA AG
7
Ul St o FT
Dipl.-Ing. Uwe Bledschun Dipl.-Ing. Lars Bohl
Leiter Konstruktion Qualitatsheauftragter
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Begriffserklarungen

Absalzen:

Mit Beginn des Verdampfungsvorgangs reichert sich Kesselwasser, je nach Dampfentnahme, iiber
einen bestimmten Zeitraum mit gelosten, nicht dampffliichtigen Salzen an. Steigt der Salzgehalt iiber
den vom Kesselhersteller festgelegten Sollwert, bildet sich mit zunehmender Dichte des Kesselwas-
sers Schaum, der in Uberhitzer und Dampfleitungen mitgerissen wird. Die Folge davon sind Beein-
tréchtigungen der Betriebssicherheit und schwere Schéden an Dampferzeuger und Rohrleitungen.
Durch eine kontinuierliche und / oder periodische Ableitung einer bestimmten Kesselwassermenge
(Absalzventil) und ein entsprechendes Nachspeisen von frisch aufbereitetem Speisewasser kann die
Salzanreicherung in den zuldssigen Grenzen gehalten werden.

Abschlammen:

Wahrend des Verdampfungsvorgangs lagert sich feiner Schlamm auf Heizfldchen und am Boden des
Dampferzeugers ab. Infolge der Isolationswirkung kann dies zu gefahrlichen Uberhitzungsschaden an
den Kesselwénden fiihren. 3

Das Abschlammen erfolgt durch das schlagartige Offnen des Abschlammuventils.

Der Abschlammeffekt wird nur im ersten Moment der Ventiloffnung wirksam, d.h. die Offnungszeit
sollte etwa 2 Sekunden betragen. Lingere Offnungszeiten fiihren zu Wasserverlust.

Durch eine zeitabhéngige Impuls- / Pausenansteuerung des Abschlammventils kann bedarfsgerecht
der Kesselschlamm aus dem Kessel entfernt werden.

Die Pause zwischen den Abschlammimpulsen kann dabei zwischen 1-120 h eingestellt werden
(Abschlammintervall). Die Abschlammdauer selbst ist einstellbar zwischen 1 und 60 s. Bei groBen
Kesseln kann es notwendig sein, die Abschlammimpulse zu wiederholen. Die Wiederholrate ist zwi-
schen 1 und 5 einstellbar (Abschlammimpulse) mit einem Abstand von 5 - 30s (Impulsintervall).

Ansprechempfindlichkeit (konduktive Niveauregelung):

Die Niveauelektrode NRG 16-42 funktioniert nur bei Einsatz in Wasser mit einer elektrischen Mindest-
leitfahigkeit. Bei einer elektrischen Leitfahigkeit des Wassers < 10 uS/cm bei 25°C ist die Ansprech-
empfindlichkeit in den Bereich 0,5 pS/cm umzuschalten.

Betriebsstellung des Absalzventils:

In der Praxis wird oft dem Kessel iiber das Absalzventil eine bestimmte Wassermenge entzogen, um
die Salzkonzentration in den gewiinschten Grenzen zu halten. D. h., das Ventil muss dauernd wahrend
des Betriebes etwas gedffnet sein, damit diese Wassermenge abflieBen kann (Ventilstellung Betrieb).
Diese Betriebsstellung ist einstellbar zwischen 0 und 25%. Die entsprechende Absalzmenge kann
dann anhand der Durchsatzdiagramme des Absalzventils ermittelt werden.

CANopen Antrieb:
Das Absalz- und/oder Regelventil ist mit einem CANopen Antrieb ausgeriistet. Siehe Betriebsanleitung
EF 1-40 / URZ 40.

Dampfung (Leitfahigkeitsregelung)
Durch Dampfblasenbildung kann die Anzeige der Leitfahigkeit stark schwanken. Die Anzeige wird
beruhigt durch das Einschalten der Dampfung.

Messbereich (Leitfahigkeitsregelung):
Mit der Einstellung Bereich wird der Istwertausgang 4-20 mA des Steuergerdtes LRR 1-40 normiert.

Proportionalbereich X, (Leitfahigkeitsregelung):

Soll der Regler als kontinuierlicher Proportionalregler arbeiten, so kann der Proportionalbereich
zwischen 1 und 150 % eingestellt werden. Er bezieht sich auf den eingestellten Sollwert w. Bei der
Einstellung X, = 0 ist der Regler als 2-Punkt-Regler konfiguriert.

Proportionalbereich Xp (kapazitive Niveauregelung):

Der Schaltpunkt 2 markiert die obere Grenze des Proportionalbereichs, Schaltpunkt 3 dagegen

die untere Grenze. Die Differenz zwischen Schaltpunkt 2 und Schaltpunkt 3 ergibt den Betrag des
Proportionalbereiches X.
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Begriffserklarungen -rorsetzung

Schalthysterese Hyst (Leitfahigkeitsregelung):

Bei der Einstellung X, = 0 ist der Regler als 2-Punkt-Regler konfiguriert, d. h. bei positiver Regelab-
weichung (X > w) fahrt das Ventil in die Stellung AUF. Die Leitfahigkeit muss dann absinken und hat
sie einen Wert erreicht, der um die eingestellte Hysterese niedriger liegt als der Sollwert, erfolgt die
Umsteuerung und das Ventil fahrt in die Stellung Betrieb.

Schaltzeiten (konduktive und kapazitive Niveauregelung):
Fiir die Ausgangsrelais 1 — 4 konnen jeweils unabhéngig voneinander Verzogerungszeiten fiir das Ein-
und Ausschalten eingestellt werden.

Stand-by Betrieb (Leitfahigkeitsregelung):

Um Wasserverluste zu vermeiden, kann bei Abschalten der Feuerung oder bei Stand-by Betrieb die
Absalzregelung und das automatische Abschlammen (wenn aktiv) ausgeschaltet werden. Ausgelost
durch einen externen Steuerbefehl fahrt das Absalzventil in die Stellung ZU. Im Stand-by Betrieb
bleiben Grenzwert MIN/MAX und die Uberwachungsfunktionen aktiv.

Nach Umschalten in den Normalbetrieb fahrt das Absalzventil wieder in die Stellung BETRIEB oder in
die Regelposition. Zusatzlich wird ein Abschlammimpuls ausgeldst (wenn automatisches Abschlam-
men aktiv ist und ein Abschlammintervall und die Abschlammdauer eingegeben wurden).

Temperaturkompensation (Leitfahigkeitsregelung):

Die elektrische Leitfahigkeit von Wasser dndert sich mit der Temperatur. Zum Vergleich der Messwerte
ist es daher notwendig, die Messung auf die Referenztemperatur von 25°C zu beziehen und die
gemessene Leitfahigkeit mit einem Temperaturkoeffizienten o (Tk) zu korrigieren.

Fiir eine automatische Temperaturkompensation kdnnen die drei Verfahren TK Linear, TK Norm oder TK
Auto eingestellt werden.

TK (Linear):

Um den Messwert auf 25°C zu beziehen, ist ein TK zwischen 0 und 3,0 %/°C einstellbar, Standard ist
2,1 %/°C. Damit wird linear iiber den gesamten Messbereich der Messwert korrigiert. Dieses Verfah-
ren wird (iblicherweise fiir Dampferzeuger mit konstantem Betriebsdruck eingesetzt. Nach Einstellung
des TK und Erreichen des Betriebsdrucks messen Sie mit einem kalibrierten Leitfahigkeitsmessgeréat
die Leitfahigkeit des Kesselwassers und vergleichen Sie den gemessenen Wert mit der angezeigten
Leitfahigkeit. Weicht der gemessene Wert von der angezeigten Leitfahigkeit ab, muss der TK so weit
verandert werden, bis die Messwerte (ibereinstimmen.

TK (Norm):

Da die Abhéngigkeit der Leitfahigkeit von der Temperatur (iber einen groBeren Temperaturbereich nicht
konstant ist, wurden mit verschiedenen Konditionierungsmitteln und unterschiedlichen Basisleitfahig-
keiten experimentell Leitfahigkeits-/Temperaturkurven ermittelt. Diese Kurven sind als Normkurven
hinterlegt und kdnnen fiir die Temperaturkompensation genutzt werden. Das Verfahren TK (NORM)
eignet sich fiir Dampferzeuger im Gleitdruckbetrieb, dies bedeutet, die Dampferzeuger arbeiten ohne
festen Betriebspunkt (z.B. Schwachlast 10 bar, Volllast 15 bar).

TK (Auto):

Bei diesem Verfahren wird die Temperaturkompensation anhand einer anlagenspezifischen Leitfahig-
keits-/Temperaturkurve (Auto-Kurve) durchgefiihrt. Voraussetzung dafiir ist jedoch die Aufnahme der
Auto-Kurve. Drehen Sie dazu das Navigationsrad bei TK (AUTO) auf Start und driicken das Naviga-
tionsrad um mit der Aufnahme der Kurve zu beginnen. Bringen Sie jetzt den Dampferzeuger auf den
hdchsten Betriebsdruck. Wahrend des Aufheizens werden tiber 100°C alle 10°C die Werte Temperatur
und Leitfahigkeit aufgenommen und die aktuelle Temperatur angezeigt. Nach 25 aufgenommenen
Werten oder durch Anwahl von STOP wird die Aufzeichnung beendet und die Auto-Kurve gespeichert.
Das Verfahren TK (AUTO) eignet sich flir Dampferzeuger im Gleitdruckbetrieb.

Bei Kompensation AUS wird die absolute Leitfahigkeit angezeigt.
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Begriffserklarungen rorsetzung

Zellkonstante (Leitfahigkeitsregelung):

Die Zellkonstante ist eine geometrische GeratekenngroBe der Leitfahigkeitselektrode und wird bei der
Berechnung der Leitfahigkeit berticksichtigt. Im Laufe des Betriebs kann sich diese Konstante jedoch
andern, z.B. durch Verschmutzung der Messelektrode.

Weicht bei einer Vergleichsmessung die angezeigte Leitfahigkeit von dem Vergleichsmesswert ab,

ist zunachst die Temperaturkompensation zu tberprfen. Erst wenn die Einstellung des Temperatur-
koeffizienten fiir die Korrektur nicht mehr ausreicht, sollte die Zellkonstante angepasst werden. Die
Zellkonstante ist dabei so weit zu verdndern, bis der gemessene Wert mit der angezeigten Leitfahigkeit
Uibereinstimmt.

24-Stunden Spiilen (Leitfahigkeitsregelung):

Um ein Festsetzen des Absalzventils zu verhindern, wird nach dem Einschalten der Netzspannung ein
Spiilimpuls ausgeldst. Das Absalzventil wird fiir 2 Minuten angesteuert und 6ffnet. Nach Ablauf dieser
Zeit erfolgt die Umkehrung und das Ventil wird wieder fiir 2 Minuten angesteuert und fahrt in die
Stellung ZU. Danach féhrt das Ventil in die Stellung BETRIEB oder in die von der Regelung angeforderte
Position. Dieser Vorgang wiederholt sich alle 24 Stunden. Im Stand-by Betrieb lauft das Zeitintervall
ohne Auslésung des Spiilimpuls weiter. Wahrend des Spiilens ist Grenzwert MIN nicht aktiv.

Die 24h-Spiilung kann EIN und AUS geschaltet werden.
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Diese Seite bleibt absichtlich frei.
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